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1.  เร่ิมต้นดาวน์โหลดโปรแกรม

          โปรแกรม Traverse Pro V2.50 เป็นโปรแกรมที่ใช้สำาหรับคำานวณวงรอบ ผู้ใช้สามารถดาวน์โหลดมา
ใช้งานได้โดยัไม่เสียัค่าใช้จ่ายัผา่นทาง https://priabroy.com/2013/12/05/ เวอรช์ั่น 2.50 น้ีถูกพัฒนาให้ใช้
งานได้บน Windows 7 หรือ 8 มีการปรับปรุงการทำางานให้เรียับง่ายัข้้นและไม่มีปญญหาการแสดงผลภาษาไทยั
โดยัมีให้เลือกใช้งาน 2 รุ่น คอื รุน่ 32 บิต และ รุ่น 64 บิต ตามรูปที่ 1

          วงรอบ (Traverse) คือ การสำารวจรังวดัที่นำามาใช้ในการขยัายัหมดุควบคุมทางราบ (Horizontal 
Control Point) เพิ่มเติมจากหมุดควบคุมที่มีอยัูก่่อนแลว้ ลักษณะงานวงรอบจะเป็นการรงัวดัมุมราบและ
ระยัะทางเป็นเส้นตรงต่อเน่ืองกันไป โดยัเริ่มรงัวัดจากหมุดควบคุมทางราบที่ทราบคา่พิกดัจำานวน 2 หมุด หรือ
ทราบคา่พิกดั 1 หมุดและคา่อะซิมัทอีก 1 ค่ากไได ้และทำาการรังวดักลับมาบรรจบที่หมุดควบคุมคู่เดิม หรือจะ
เข้าบรรจบที่หมุดควบคุมคู่อื่นๆ ทีท่ราบคา่พิกดักไได้ เราจะเรียักวงรอบลักษณะเช่นน้ีว่า วงรอบปิด (Closed 
Traverse)

รูปท่ี 1 : เริ่มต้นดาวน์โหลดโปรแกรม
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2.  การตดิตั้งโปรแกรม

          เมื่อดาวน์โหลดโปรแกรมเรียับร้อยัแล้ว จะได้ไฟล์ที่มีลักษณะถูกบีบอัด (Zip File) ให้ผู้ใช้ทำาการแตก
ไฟล์และทำาการติดตั้งโปรแกรม โดยัมีข้ันตอนดังน้ี

1. ดบัเบ้ิลคลิกที่ไฟล์ "TraverseproV250Setup64" จากตวัอยั่างเป็นรุ่น 64 บิต ดังแสดงในรูปที่ 2
2. ขณะทำาการตดิตัง้โปรแกรมจะมีข้ันตอนตามรูปที่ 3

2.1  คลิกที่ปุ่ม "Next"
2.2 คลกิที่ปุ่ม "Next" โปรแกรมจะถูกติดตั้งตามค่าเริ่มตน้ที่ C:\Program Files\Survey 

Suite\Traverse Pro
2.3  คลิกที่ปุ่ม “Next”
2.4  คลิกที่ปุ่ม “Install”
2.5  โปรแกรมกำาลังถูกติดตั้งลงในเครื่องคอมพิวเตอร์
2.6  คลิกที่ปุ่ม “Finish” เป็นอันเสรไจสิ้นการตดิตั้งโปรแกรม

รปูท่ี 2 : เริ่มตดิตั้งโปรแกรม
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รูปท่ี 3 : ข้ันตอนการติดตั้งโปรแกรม

3.  แถบเคร่ืองมือของโปรแกรม

รปูท่ี 4 : แถบเครื่องมือของโปรแกรม
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ตารางท่ี 1  แถบเครื่องมือของโปรแกรม

แถบเคร่ืองมือ รายละเอียด

a. Create new traverse file สำหหรับบสรัาหงไฟล์ววงรัอบข้ึนนใหมม

b. Open traverse file สำหหรับบเปิดดไฟล์ววงรัอบที่บบบนที้กไวา

c. Save traverse file สำหหรับบบบนที้กไฟล์ววงรัอบปิบจจบุบน
d. Input project information and 

settings
สำหหรับบปิาอนขึาอมลล์รัหยล์ะเอ่ยดขึองโครังกหรั

e. UTM setting สำหหรับบตับนงคมหพ้ืนนหล์บกฐหนแล์ะ UTM

f. Compute traverse สำหหรับบทีำหกหรัคำหนวณวงรัอบ

g. View result of traverse computation สำหหรับบแสดงผล์กหรัคำหนวณวงรัอบ

h. Check result and limit of error สำหหรับบแสดงผล์ควหมคล์หดเคล้์บอนขึองวงรัอบ

i. Traverse plot สำหหรับบแสดงรัลปิวงรัอบ

j. Print สำหหรับบพืดมพืวรัหยกหรัคำหนวณวงรัอบ

k. Print result สำหหรับบดลผล์กหรัพืดมพืวรัหยกหรัคำหนวณวงรัอบเบ้นองตัาน

l. Export result table to excel สำหหรับบสมงรัหยกหรัคำหนวณวงรัอบไปิยบง Microsoft Excel

4.  การตั้งคา่พื้นหลักฐานและ UTM

          พ้ืนหลักฐาน (Datum) คือ ระบบอ้างอิงทีใ่ช้ในการกำาหนดตำาแหน่งบนพื้นผวิโลกในทางราบและทาง
ดิ่ง ถ้าอ้างอิงกับทรงรี Everest 1830 เราจะเรียักพืน้หลักฐานน้ีว่า Indian 1975 หรือถ้าอ้างอิงกับทรงรี 
WGS84 จะเรียักพืน้หลักฐานน้ีว่า WGS84 เป็นต้น

          UTM (Universal Transverse Mercator) คือ เส้นโครงแผนท่ี (Map Projection) ทีใ่ช้กันเป็น
สากล โดยัโลกจะถูกแบ่งออกเป็นโซนตามแนว Longitude ออกเป็น 60 โซน โซนละ 6 องศา และแบ่งตาม
แนวเหนือ-ใตข้องเส้นศูนยั์สูตร (N หรือ S) ทำาให้แต่ละประเทศจะมีเลขโซนที่แตกตา่งกันไป ดังน้ันการระบุโซน
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UTM จ้งเริ่มจากการระบุเลขโซนแล้วตามดว้ยัชื่อพื้นหลักฐาน เช่น UTM 47N (WGS84) หรือ UTM 48N 
(Indian 1975) เป็นต้น

          การพจิารณาวา่วงรอบใดๆ จะใช้การคำานวณบน UTM หรือไม่ ให้พจิารณาจากค่าพิกดัของหมุด
ควบคุมทางราบที่ใช้เริ่มรังวดัและหมุดควบคุมทางราบที่เข้าบรรจบ วา่เป็นคูมาพิกดัที่สมมุติข้ึนมา (หมุดลอย) 
หรออไมม วงรอบลักษณะน้ีไมมต้องใช้้การคูำานวณบน UTM

          ถ้าหมุดควบคุมที่ใช้เริ่มรังวดัและหมุดควบคุมที่เข้าบรรจบ มีค่าพกิัดบน UTM เช่น หมุดควบคุมที่ได้
จากการรังวัดดว้ยั GPS (Global Positioning System) วงรอบลักษณะน้ีตอ้งใช้การคำานวณบน UTM

          ประเทศไทยัตั้งอยัู่บน UTM จำานวน 2 โซน และตั้งอยัู่เหนือเส้นศูนยั์สูตร (North Hemisphere) 
เทา่น้ัน คือ โซน 47 และ 48 สว่นทรงรี (Ellipsoid) ที่ใช้เป็นพื้นหลักฐานในประเทศไทยัมีอยัู่ 2 รูปทรง คือ 
Everest 1830 และ WGS84

          ระยัะราบที่ได้จากการรงัวัด เป็นระยัะราบบนพื้นผวิโลกจรงิ การคำานวณวงรอบบน UTM น้ันต้องมี
การทอนระยัะจากการรังวดัให้เป็นระยัะกรดิ (Grid Distance) เสียัก่อน โดยัใช้คา่ Scale Factor ในการ
คำานวณตามสมการดังน้ี

Grid Distance = Scale Factor ×  Horizontal Distance

          ผู้ใช้สามารถเลอืกใช้พืน้หลักฐานในโปรแกรมเป็น Indian 1975 หรือ WGS84 รวมทั้งสามารถกำาหนด
ทรงรีเองกไได้ โดยัการกำาหนดค่าพารามิเตอรท์รงรี “Semi major axis (a)” และ “Flattening (1/f)”

          ผู้ใช้สามารถเลอืกให้โปรแกรมคำานวณวงรอบบน UTM ได้ โดยัการคลกิที่ช่อง "Compute traverse 
on UTM (Universal Transverse Mercator) Grid"

          ผู้ใช้สามารถให้โปรแกรมคำานวณคา่ Scale Factor จากคา่เฉลี่ยัระดบัน้ำาทะเลปานกลางได ้โดยัคลิกที่
ช่อง "Compute from Mean Elevation (MSL.)" และระบุค่าเฉลี่ยัระดับน้ำาทะเลปานกลางบริเวณ
ที่ทำาการรังวดัวงรอบ หรือจะกำาหนดค่า Scale Factor เองกไได้ โดยัการคลิกทีช่่อง “Use constant 
number” และระบุคา่ Scale Factor ตามที่ตอ้งการ
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รูปท่ี 5 : การตั้งคา่พื้นหลักฐานและ UTM

ตารางท่ี 2  หน้าตา่ง UTM settings

รายการ รายละเอียด
a. Datum    ผู้ใช้สามารถเลอืกใช้งานพื้นหลกัฐานได้ 3 รปูแบบ คือ

-  Indian 1975 (Thailand),  Ellipsoid : Everest 1830
-  WGS84,  Ellipsoid : World Geodetic System 1984  
-  User defined Ellipsoid : กำาหนดทรงรีเองโดยัผู้ใช้งาน

b. Compute traverse on UTM คลิกเครื่องหมายัถูกลงในช่อง ถ้าต้องการให้โปรแกรมคำานวณวง
รอบบน UTM

c. Scale Factor -  Compute from Mean Elevation (MSL.) : ให้โปรแกรม
คำานวณ Scale Factor จากคา่เฉลี่ยัระดบัน้ำาทะเลปานกลาง

-  Use Constant number : กำาหนด Scale Factor เองโดยัผู้ใช้
งาน

d. Ellipsoid ถ้าเลือก Datum Name  เป็น User defined Ellipsoid ผู้ใชจ้ะ
สามารถกำาหนดคา่พารามิเตอร์ทรงรี a และ 1/f ได้
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5.  การป้อนข้อมูลจากการรังวัดวงรอบ

         ที่แถบเมนู "Input table" จะแสดงตารางสำาหรับป้อนข้อมูลจากการรังวัดวงรอบ และข้อมูลรายั
ละเอียัดของโครงการ ตามรูปที่ 6 และรูปที่ 7 ผู้ใช้สามารถบันทก้ข้อมูลที่ป้อนลงในตาราง Input table ได ้
โดยัจะอยัูใ่นรูปแบบนามสกุล .trv

รปูท่ี 6 : ตารางการป้อนข้อมูลจากการรงัวดั

ตารางท่ี 3  ตาราง Input table

ช่องข้อมูล รายละเอียด
a.Station สำาหรับป้อนชื่อหมดุที่ทำาการรังวดั
b.Horizontal Angle สำาหรับป้อนคา่มุมราบที่ได้จากการรังวัด
c.Control Azimuth สำาหรับป้อนคา่อะซิมัทควบคุม
d.Horizontal Distance สำาหรับป้อนคา่ระยัะราบที่ได้จากการรงัวัด
e.Northing สำาหรับป้อนคา่พิกดัเหนือของหมุดควบคุมทางราบ
f.Easting สำาหรับป้อนคา่พิกดัตะวนัออกของหมุดควบคุมทางราบ
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รปูท่ี 7 : การป้อนข้อมูลรายัละเอียัดของโครงการ

ตารางท่ี 4  หน้าตา่ง Project Information

ช่องข้อมูล รายละเอียด
a. Project Name สำาหรับป้อนชื่อโครงการ
b. Company/Organization สำาหรับป้อนชื่อบริษัทหรือหน่วยังาน
c. Location สำาหรับป้อนชื่อสถานที่ทีท่ำาการรังวดั
d. Surveyed Date สำาหรับป้อน วัน/เดอืน/ปี ที่ทำาการรังวดั
e. Loop No. สำาหรับป้อนลำาดับวงรอบที่ทำาการรังวัด
f. From Station สำาหรับป้อนชื่อหมดุควบคุมทางราบที่เริ่มทำาการรังวดั
g. To Station สำาหรับป้อนชื่อหมดุควบคุมทางราบที่ทำาการเข้าบรรจบ
h. Angle Setting สำาหรับให้แสดงค่ามุมราบโดยัการคั่นตวัเลของศา, ลิปดา 

และฟิลิปดา ด้วยัเครือ่งหมายัลบ (-)
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6.  การคำานวณวงรอบ

          หลังจากป้อนข้อมูลจากการรังวดัวงรอบลงในตารางเรียับร้อยัแล้ว เมื่อผู้ใชค้ลิกที่แถบเครื่องมือ 
“Computation table” โปรแกรมจะทำาการคำานวณผลลัพธ์ใ์ในรูปแบบของตารางการคำานวณ โดยัมีรายั
ละเอียัดดังน้ี

รูปท่ี 8 : ผลการคำานวณวงรอบ

ตารางท่ี 5  แถบเครื่องมือการคำานวณวงรอบ

แถบเครื่องมอื รายละเอียด
a. View result of traverse computation สำาหรับแสดงผลและรายัละเอียัดการคำานวณวงรอบ
b. Check result and limit of error สำาหรับแสดงผลความคลาดเคลื่อนของวงรอบ

หน้า 11



คู่มือการใช้โปรแกรม Traverse Pro V2.50

รูปท่ี 9 : ผลการคำานวณวงรอบเบ้ืองต้น

ตารางท่ี 6  หน้าตา่ง Computation information

รายการ รายละเอียด
a. FileName แสดงชื่อไฟล์วงรอบและที่จัดเกไบไฟล์
b. Total station แสดงจำานวนหมุดทั้งหมดที่ทำาการรังวัด
c. Assigning horizontal coordinates แสดงชื่อหมุดควบคุมทางราบที่เริ่มทำาการรงัวัดและเข้าบรรจบ
d. Control azimuth แสดงรายัละเอียัดค่าอะซิมัทควบคุม
e. Correct angle แสดงค่าปรับแก้มุมราบของวงรอบตอ่ 1 หมุด
f. Correcting and Adjusting แสดงผลวา่ปรับแก้คา่มุมราบและค่าอะซิมัทเรียับร้อยัแล้ว
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รูปท่ี 10 : ผลการคำานวณวงรอบ 

ตารางท่ี 7  หน้าตา่ง Computation result

รายการ รายละเอียด
a. Error angle section แสดงค่าความคลาดเคลื่อนทางมุมราบในการเข้าบรรจบวงรอบ
b. Mean Latitude แสดงค่า Latitude เฉลี่ยัของวงรอบ
c. Sum of Observed distance แสดงค่าระยัะราบทั้งหมดในการรังวดั
d. Error in Northing แสดงค่าความคลาดเคลื่อนทางคา่พิกดัเหนือในการเข้าบรรจบวงรอบ
e. Misclosure แสดงค่าความคลาดเคลื่อนทางระยัะราบในการเข้าบรรจบวงรอบ
f. Correction angle section แสดงค่าปรับแก้มุมราบของวงรอบตอ่ 1 หมุด
g. Mean Elevation แสดงค่าเฉลี่ยัระดับน้ำาทะเลปานกลางของบริเวณที่รังวัด
h. Sum of Grid Distance แสดงระยัะกริดทั้งหมดของวงรอบ
i. Error in Easting แสดงค่าความคลาดเคลื่อนทางคา่พิกดัตะวนัออกในการเข้าบรรจบวง

รอบ
j. Closing Ratio แสดงค่า Accuracy ของวงรอบ
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7.  การแสดงรูปวงรอบ

          โปรแกรมจะแสดงรูปวงรอบที่ไดจ้ากการคำานวณ โดยัการคลิกที่แถบเครื่องมือ "Traverse plot" ดัง
แสดงในรูปที่ 11 

รูปท่ี 11 : การแสดงรูปวงรอบ

ตารางท่ี 8  หน้าตา่ง Traverse ploting

รายการ รายละเอียด
a. Save สำาหรับบันทก้ไฟล์วงรอบให้เป็นนามสกุล .dfx สามารถเปิดไฟล์

ดว้ยัโปรแกรม AutoCAD ได้
b. Copy สำาหรับคัดลอกรูปวงรอบ สามารถนำาไปวางลงในโปรแกรมต่างๆ 

เช่น Paint, Microsoft Word หรือ Excel ได้ 
c. Close สำาหรับปิดหน้าต่าง Traverse ploting
d. Coordinates แสดงค่าพิกัดปญจจุบันที่เคอร์เซอร์ชี้อยัู่ 
e. Scale แสดงมาตราส่วนปญจจุบันของรูปวงรอบ
f. Zoom สำาหรับดูรปูยั่อและขยัายัของวงรอบ
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8.  การพิมพ์ตารางผลการคำานวณวงรอบ

รูปท่ี 12 : การพิมพต์ารางผลการคำานวณ

รูปท่ี 13 : การแสดงผลการพิมพเ์บ้ืองต้น
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ตารางท่ี 9  แถบเครื่องมือแสดงผลการพิมพ์เบ้ืองต้น

แถบเครื่องมอื รายละเอียด
a. Page setup สำาหรับตั้งคา่หน้ากระดาษ ผูใ้ช้สามารถตั้งระยัะขอบกระดาษ 

สรา้ง Header, Footer และ Page Number รวมทั้งเลือก Font 
ของตัวอักษรได้

b. Print setup สำาหรับเลือกเครื่องพิมพ์และขนาดกระดาษ
c. Print dialog สำาหรับสั่งพิมพ์ตารางผลการคำานวณวงรอบ
d. Previous and Next สำาหรับเลือกดูตารางผลการคำานวณวงรอบก่อนหน้าหรอืถัดไป
e. View mode สำาหรับดูรปูยั่อและขยัายัของตารางผลการคำานวณวงรอบ
f. Refresh สำาหรับแสดงผลการพมิพ์เบ้ืองตน้ใหม่อีกครั้ง
g. Close สำาหรับปิดหน้าต่างแสดงผลการพิมพเ์บ้ืองต้น

รูปท่ี 14 : การตั้งค่าการพิมพ์
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ตารางท่ี 10  หน้าตา่ง Page Setup

รายการ รายละเอียด
a. Margin สำาหรับตั้งคา่ระยัะขอบหน้ากระดาษ สามารถเลือกหน่วยั

การตั้งคา่เป็นเซนติเมตรหรอืน้ิวได้
b. Header Title สำาหรับใส่ข้อความที่หัวกระดาษ สามารถเลือก Font และ

กำาหนดตำาแหน่งของตวัอักษรได้
c. Footer Title สำาหรับใส่ข้อความที่ท้ายักระดาษ สามารถเลอืก  Font และ

กำาหนดตำาแหน่งของตวัอักษรได้
d. Paper orientation สำาหรับตั้งคา่กระดาษให้วางตวัในแนวตั้งหรือแนวนอน
e. Page number สำาหรับตั้งคา่เลขหน้ากระดาษ สามารถเลือก Font และ

กำาหนดตำาแหน่งของตวัอักษรได้

9.  การส่งผลการคำานวณวงรอบไปยัง Microsoft Excel

          ผู้ใช้สามารถส่งผลการคำานวณวงรอบไปยััง Microsoft Excel โดยัการคลิกที่แถบเครื่องมือ "Export 
result table to excel" ตามรูปที่ 15 

รูปท่ี 15 : การส่งผลการคำานวณวงรอบไปยััง Microsoft Excel
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10.  ตัวอย่างการคำานวณวงรอบโดยโปรแกรม Traverse Pro V2.50

1. เริม่ต้นใช้งานโปรแกรม Traverse Pro V2.50 โดยัดบัเบ้ิลคลิกที่ไอคอน “Traverse Pro” บน
หน้าจอเดสก์ทไอป (ตามรปูที่ 16)

รูปท่ี 16 : เริ่มตน้ใช้งานโปรแกรม Traverse Pro V2.50
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2. ป้อนข้อมูลรายละเอียดของโครงการ (ตามรูปที่ 17)

2.1 คลกิที่แถบเครือ่งมือ "Input project information and setting" จะปรากฎหน้าตา่ง
“Project Information”

2.2 ป้อนข้อมูลรายัละเอียัดของโครงการ

รูปท่ี 17 : หน้าตา่ง Project Information
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3. ตั้งค่าพ้ืนหลักฐานและ UTM (ตามรูปที่ 18)

3.1 คลกิที่แถบเครือ่งมือ "UTM setting" จะปรากฎหน้าตา่ง “UTM settings”
3.2 ที่ “Datum Name” เลือก “Indian 1975 (Thailand)”  
3.3 คลกิที่ช่อง "Compute traverse on UTM (Universal Transverse Mercator) 

Grid"
3.4 คลกิที่ช่อง “Use constant number” และระบุค่า Scale Factor เทา่กับ 1

รปูท่ี 18 : หน้าต่าง UTM settings
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4. ป้อนข้อมูลจากการรังวัดวงรอบ (ตัหมรัลปิที่บ 19)

4.1 คลกิที่แถบเมนู “Input Table” จะปรากฏตารางสำาหรับป้อนข้อมูลจากการรังวัด
4.2 ป้อนชื่อหมุดจากการรงัวัดในช่อง “Station”
4.3 ป้อนค่ามุมราบจากการรังวดัในช่อง "Horizontal Angle" โดยัป้อนในรูปแบบทศนิยัม 

เช่น 180° 15' 30.03"  ให้ป้อนเป็น 180.153003
4.4 ป้อนค่าระยัะราบจากการรังวัดในชอ่ง "Horizontal Distance"
4.5 ป้อนค่าพกิัดเหนือของหมุดควบคุมทางราบในการเริ่มรังวดัและเข้าบรรจบในช่อง 

"Northing"
4.6 ป้อนค่าพกิัดตะวันออกของหมุดควบคุมทางราบในการเริ่มรังวดัและเข้าบรรจบในช่อง 

"Easting"

รูปท่ี 19 : ป้อนข้อมูลจากการรังวดัวงรอบในตาราง Input table
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ตารางท่ี 11  ตวัอยัา่งการป้อนข้อมูลจากการรังวัดวงรอบลงในตาราง Input table

NO. Station Horizontal
Angle

Control
Azimuth

Horizontal
Distance Northing Easting

1 OP-1 1516779.010 679889.024

2 OP-1R 183.434912 1516818.016 680043.195

75.7785

3 P-01 286.244462

87.3352

4 P-02 190.120650

101.6826

5 P-03 220.414537

76.2405

6 P-04 183.490950

99.31575

7 P-05 242.131162

69.2196
8 P-06 226.235062

99.316

9 P-07 176.524112

69.220

10 P-08 273.253850

67.141

11 OP-1 176.131250 1516779.010 679889.024

12 OP-1R 1516818.016 680043.195
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5. คำานวณวงรอบ (ตามรูปที่ 20)

5.1 คลกิที่แถบเครือ่งมือ "Compute traverse" จะปราฏหน้าตา่ง “Information”
5.2 คลกิที่ปุ่ม "OK" เพื่อยัืนยัันให้โปรแกรมทำาการคำานวณวงรอบ 

รูปท่ี 20 : คำานวณวงรอบ
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6. ผลการคำานวณวงรอบ (ตามรปูที่ 21)

6.1 คลกิที่แถบเมนู "Computation table" โปรแกรมจะแสดงตารางการคำานวณวงรอบ 
และปรากฏหน้าตา่ง “Computation Information” แสดงรายัละเอียัดต่างๆ ของวง
รอบ รวมทั้งข้อมูลรายัละเอียัดของโครงการ

รูปที่ 21 : ผล์กหรัคำหนวณวงรัอบ
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7. ตรวจสอบความคลาดเคลื่อนของวงรอบ

7.1 คลกิที่แถบเครือ่งมือ "Check result and limit of error" จะปรากฏหน้าตา่ง 
“Computation result” ตามรูปที่ 22

7.2 เมื่อผู้ใช้สังเกตคา่ “Error angle section” จะเหไนวา่มีค่าเท่ากบั -9.47 second ถ้า
อา้งอิงกับงานชั้น 2 Class II ตามรปูที่ 23 คา่ความคลาดเคลื่อนทางมุมราบในการเข้า
บรรจบจะต้องมีคา่ไม่เกิน  ฟลิิปดา ( คือจำานวนหมุดทั้งหมดที่ทำาการรังวัดมุม
ราบ) จากตัวอยั่างน้ีจำานวนหมุดที่ทำาการรังวดัมุมราบเท่ากับ 10 หมุด ดังน้ัน  = 
15.81 ฟลิิปดา ดงัน้ันการรังวดัวงรอบตามตวัอยัา่งน้ีจ้งผ่านข้อกำาหนดงานชั้น 2 Class II

7.3 เมื่อผู้ใช้สังเกตคา่ “Closing Ratio” จะเหไนว่ามีคา่เทา่กับ 1 : 29,492 ถ้าอ้างอิงกับงาน
ชั้น 2 Class II ตามรูปที่ 23 ค่า Distance Ratio จะต้องดกีวา่ 1 : 20,000 ดงัน้ันการ
รงัวดัวงรอบตามตวัอยั่างน้ีจ้งผา่นข้อกำาหนดงานชั้น 2 Class II

รูปท่ี 22 : ตรวจสอบความคลาดเคลื่อนของวงรอบ
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รปูท่ี 23 : ตวัอยั่างข้อกำาหนดของงานวงรอบ

8. แสดงรปูวงรอบ (ตามรปูที่ 24)
 

8.1 คลกิที่แถบเครือ่งมือ "Traverse plot" จะปรากฏหน้าตา่ง “Traverse Ploting”
8.2 ถ้าผู้ใชต้้องการให้สามารถเปิดรูปวงรอบได้ดว้ยัโปรแกรม AutoCAD ตามรปูที่ 25 ให้คลิก

ที่แถบเครื่องมือ “Save” และทำาการบันท้กไฟล์ให้เป็นนามสกุล .dfx
8.3 ถ้าผู้ใชต้้องการบันท้กรูปวงรอบให้เป็นรูปภาพ เช่น .JPEG ให้คลิกที่แถบเครื่องมือ 

“Copy” แล้วนำาไปวางลงในโปรแกรมตา่งๆ เชน่ Paint ดงัแสดงในรูปที่ 26 หรือนำาไป
วางในโปรแกรมอื่นๆ เช่น Microsoft Word หรือ Excel ได้เช่นกัน
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รูปที่ 24 : รัลปิวงรัอบ

รูปท่ี 25 : รปูวงรอบใน AutoCAD
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รปูท่ี 26 : รปูวงรอบในโปรแกรม Paint
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9. ตั้งค่าการพิมพ์และดูผลการพิมพ์ (ตามรปูที่ 27)

9.1 คลกิที่แถบเครือ่งมือ "Print result" จะปรากฎหน้าตา่ง “Traverse Computation 
Result” ผู้ใช้สามารถตั้งคา่หน้ากระดาษ และตั้งค่าการพิมพ์ตา่งๆ ได้ 

รูปที่ 27 : กหรัสบบงพืดมพืว

10. ส่งผลการคำานวณเข้าโปรแกรม (ตามรปูที่ 28)
 

10.1 คลกิที่แถบเครือ่งมือ "Export result table to excel" และคลกิที่ปุ่ม "OK" เพื่อยัืนยััน
ให้โปรแกรมทำาการส่งผลการคำานวณเข้าสู่โปรแกรม Microsoft Excel
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รปูท่ี 28 : ส่งผลคำานวณไปยััง Microsoft Excel

รูปท่ี 29 : ตารางคำานวณใน Microsoft Excel

สำาหรับตวัอยั่างการคำานวณวงรอบอื่นๆ ผู้ใชส้ามารถดูเพิ่มเติมได้จาก C:\Program Files\Survey 
Suite\Traverse Pro\ExamplesData ซ่้งเป็นตวัอยั่างที่มาพร้อมกับการตดิตั้งโปรแกรม
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